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Chapter 3 Characteristic of System
Lecture 5 Block Diagram and Steady State Error

• การเขียนระบบในรูป Block Diagram
• การแสดงระบบควบคมุดว้ย block diagram

• ตวัอย่าง block diagram

• การเขียน transfer function ของ closed – loop system

• การหาคา่ Steady state error และการวิเคราะหผ์ลตอบสนองของระบบภายใตอ้ินพทุแบบตา่งๆ

• Computer Simulation (Matlab/Simulink)
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การหาค่า Steady state error และ
การวิเคราะห์ผลตอบสนองของระบบภายใตอิ้นพทุแบบต่างๆ
• Understand concept of error and disturbance signals

• Calculate the steady state error of a system

• Analyze the influence of control loop gain







R(s)

Desired state/input

Current state

Error, E(s) = R(s) – Y(s)
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